船舶主机车钟操纵系统模拟器
[bookmark: _GoBack]技术要求
设备数量：1台；
输入电压：24VDC 2.5A；10通道。
系统配置：
	序号
	名称
	数量
	单位
	规格

	1
	驾驶台车钟单元
	1
	套
	500*550*200mm

	2
	集控室车钟单元
	1
	套
	500*550*200mm

	3
	当地车钟单元
	1
	套
	500*550*200mm

	4
	主机报警监视单元
	1
	套
	266*413mm


模拟电喷主机遥控系统，实现主机完车（FWE）、备车（Standby）、运转及过程中参数调整等全工况下全流程操纵训练。
启动主机过程中，实现主机慢转（Slow Turning）、吹车（Air Running）及正倒向启动（START）三种不同模式切换并全过程展示主机转速、油门指令等参数的控制逻辑，控制台还可实现外围设备运行状况设定、监视主机及外围设备工况、设定主机运行转速参数、模拟安保系统信号等功能。
实现与主机控制系统MOP电脑相互通讯，相应操作生效后会即时上传至系统通信网络并自动同步下载至邻机保存。配合信号模拟单元，实现不同培训需求下，不同模式情况下，模拟信号的手动设置功能。
数据监视采用工控硬件与组态软件，报警采用红色LED指示灯（闪烁）与蜂鸣器。监控范围包括温度、压力、液位、管路压力、动力设备。
主控单元位于控制台内部，组成部分：数字量输入单元、数字量输出单元、模拟量输入单元、模拟量输出单元、客户端主机、服务器主机、路由器。
数字量输入单元：采用24V开关量输入形式，实现光耦全隔离，耐压等级100V以上，隔离电压5000V；输入状态有LED指示灯指示。
数字量输出单元，输出信号为24V直流开关量信号，与控制电路采用全光电隔离，隔离电压5000V，采用uln2803芯片作为输出驱动级，驱动能力单路达到500ma，16路。
模拟量输入单元，模拟量输入检测4—20mA电流信号，采用ADS1256，24位高精度AD芯片，可采集单端8路/双端4路模拟量信号。
模拟量输出单元：采用单片机本身自带的双路12位D/A功能，结合外部模拟电路产生双路4—20mA模拟电流信号。带负载能力可达到1k（电源电压24V的情况下），用来提供马达转速信号，4—20mA对应频率20—50hz，马达转速1200-3000rpm。
搭配硬件TCP/IP协议栈网络芯片，可以同时支持8路Socket，提供8路TCP/UDP数据通信，支持客户端上传采集数据到服务器，同时接受服务命令驱动外部执行机构。
数据链路，整个数据链路层由路由器实现，无线数据传输功能通过无线桥接的方式来回于不同控制点的路由器中，再从路由器的LAN口传输到不同客户机中。整个空间全部覆盖无线信号，所有设备组成一个封闭的局域网，任何连入该局域网的设备都可以通过某种方式访问该服务器。如果路由器接入广域网，则可以实现云数据传输。
